4. Dane techniczne

Lp Nazwa

1 | Zasilanie 12v-24V napigcie state lub
AC/DC zmienne

Wartos¢ Uwagi

2 | Pobor pradu 30mA przekazniki wytaczone

3 | Wyjécia/wyjécie | 24V-500mA |przekazniki NO

4 | Czestotiwos¢ | 868.3MHz ~ |modulacja ASK/FSK

KARTA GWARANCYJNA

Gwarancja obejmuje urzadzenie nabyte na terytorium Pol-
skiitrwa 3 lata od daty jego produkeji. Jezeli w ciagu 3 lat od
daty produkeji wystapig usterki w jego dziataniu z przyczyn
zaleznych od producenta, zostang one bezpfatnie usunigte
lub urzadzenie zostanie wymienione na nowe. Wykonanie
naprawy gwarancyjnej ani wymiana urzadzenia w ramach

5. Wyprowadzenia
przycisk na obudowie

iR Y Zwarcie P dziata tak jak
NwW1

Tl PO

Nw2 e e R

6. Ustawienia fabryczne
Kanat / kanaty sterownika pracujg jako monostabilne 1s.

Przepust montazowy w obudowie umozliwia montaz opaskg zaciskowa.

ji, nie powodujg przedtuzenia terminu gwarancii.
p nie obejmuj

Uszkodzen mechanicznych, uszkodzer termicznych, zalania
urzadzenia, uszkodzenia, uszkodzer wynikajacych z ingeren-
cji uzytkownika, wszelkich elementow urzadzenia, ktore zuzy-
Wwaja si¢ w ramach normalnej pracy np. z wytarcia nadrukow,
zarysowania. Odpowiedzialno$¢ producenta ograniczona jest
do detalicznej warto$ci urzadzenia wskazanej w cenniku pro-
ducenta obowigzujacym w dniu zgtoszenia reklamacji.

Producent nie odpowiada za utrate, uszkodzenie lub znisz-
czenie urzadzenia wynikte z innych przyczyn, niz wady w
nim tkwigce, oraz nie odpowiada za szkody spowodowane
wadami produktu. W szczegdlnosci uprawnienia z tytutu

ji nie obejmuja prawa do d ia sig zwrotu utra-
conych zyskow w zwigzku z awarig urzadzenia. Gwarancja
na sprzedany towar nie wytacza, nie ogranicza ani nie za-
wiesza uprawnien konsumenckich wynikajacych z przepisow
bezwzglednie obowiazujgcych. Urzadzenie nalezy odesta¢
wraz z kartg gwarancyjng i wypetnionym formularzem rekla-
macyjnym (do pobrania na www.proxima.pl w zakfadce do
pobrania) na adres firmy.

Ei Zabrania sig wyrzucania tego urzadzenia razem z

odpadami domowymi. Wedtug dyrektywy WEEE
obowiazujacej w UE, to urzadzenie podlega selek-
tywnej zbiorce.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:
Proxima sp.j. ninigjszym o$wiadcza, ze urzadze-

c € nie jest zgodne z dyrektywa 2014/53/UE.

Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny
pod adresem internetowym: www.proxima.pl

Proxima sp.j. jest niezaleznym producentem auto-
matyki bramowej. Nazwy innych producentéw
zostaty wymienione wytgcznie po to, aby wyjasnic
przeznaczenie urzadzenia.
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PROXIMA

Proxima sp.j.
87-100 Torun, ul. Polna 23a
tel. 56 660 2000, www.proxima.pl

Sterownik Radiowy NW1 i NW2 HOB

kompatybilny z przyciskami pilotow Hormann BiSecur oraz z niebieskimi przyciskami szarych pilo-
tow Hormann, jedno- lub dwa wyjscia przekaznikowe, 250 przyciskow pilotow, 12-24V AC/DC, buzer

przycisk P

NW_SI02
37x41x15 mm

NW_SI01

Najwazniejsze zalety:

@ kompatybilny z przyciskami pilotow BiSecur - kod zmienny lub
 niebieskimi przyciskami szarych pilotow Hormann - kod staty,
pierwszy zarejestrowany przycisk pilota wybiera system ko-
dowania catego sterownika (kod zmienny lub kod staty),
jeden NW1 HOB / dwa NW2 HOB kanaty przekaznikowe,
dwa tryby pracy:

- bistabilny,

- monostabilny 1-2-5-30 sekund i 1-2-5-30 minut,

mozna zarejestrowac w kazdym ze sterownikow 250 przyci-
skow pilotow zmienno- lub 250 przyciskow pilotow statoko-
dowych Hormann,

przycisk pilota moze zostac zarejestrowany w obu kanatach
sterownika NW2 HOB

mozna usunaé pojedynczy przycisk pilota, pilot z usuwanym
przyciskiem musi by¢ dostepny (jezeli jest, to jednak przycisk
klon sytemu BiSecur, zostanie on ponownie automatycznie
dodany przy jego kolejnym uzyciu),

odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiggu,

zasilanie 12-24V AC/DC (napigcie state lub zmienne),

i ia sygnatu pilota - inaczej

anie

yeelie p
dla kanatu nr1 inr2,
informacja akustyczna o liczbie zarejestrowanych przyciskow
pilotow i systemie kodowania (zmienny/staty), w ktérym pra-
cuje sterownik,
otwor montazowy - montaz opaska zaciskowa,
po wigczeniu zasilania z nacisnigtym przyciskiem P sterownik
podaje buzerem rozmiar pamieci przyciskow pilotow - 250.
% po wigczeniu zasilania sterownik podaje buzerem numer sys-
temu kodowania - 72.

1. Dziatanie sterownika

1.1. Naci$nigcie zarejestrowanego przycisku pilota wtacza/zmie-

nia stan przekaznika kanatu/kanatow.

Kazdy kanat moze pracowac w jednym z dwoch trybow:

- tryb bistabilny - po odebraniu rozkazu z pilota przekaznik

zmienia stan,

- monostabilny - po odebraniu rozkazu z pilota przekaznik zo-

staje wigczony na okreslony czas 1-2-5-30 sekund lub 1-2-5-30

minut, odebranie rozkazu pilota, gdy przekaznik jest wigczony,

wytacza przekaznik.

1.2. Jezeli sterownik pracuje w systemie BiSecur (kod zmienny),

to nacisnigcie przycisku pilota, ktory jest klonem przycisku za-

rejestrowanego juz w sterowniku powoduje jego automatyczng
j je w iku oraz 3 rekcje sterownika, takg

jaka wywotuje przycisk juz zarejestrowany w sterowniku.

Sposob klonowania przyciskéw pilotow z kodowaniem BiSecur

podany jest w instrukcji pilota.

1.3. Podawanie buzerem sterownika liczy trzycyfrowej:

Inf je o liczbie zarej h przyciskow pilotow stano-
wig trzy grupy sygnatow buzera sterownika rozdzielone krotkg
przerwg.

Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej, drugiej i trzeciej gru-
pie. Liczba sygnatow w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (setki),
liczba sygnatéw w drugiej grupie to druga cyfra (dziesiatki), a licz-
ba sygnatow w trzeciej grupie to trzecia cyfra (jednostki).

Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym sygnatem.
Np: dwa krotkie, dtugi, a potem trzy krétkie sygnaty buzera ozna-
czajg liczbe 203.

1.4. Po wigczeniu zasilania z naci$nigtym przyciskiem P sterow-
nik podaje buzerem rozmiar pamigci przyciskéw pilotow - 250
- punkt 1.3.

1.5. Po wiaczeniu zasilania sterownik podaje buzerem numer
systemu kodowania - 72 - punkt 1.3.

2. Rejestrowanie przyciskow pilotow, kaso-
wanie przyciskow pilota

Przycisk pilota moze zosta¢ zarejestrowany w obu kanatach ste-
rownika NW2 HOB.

W stanie normalnej pracy krotko nacisnaé przycisk P na ste-
rowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat buzera.

Od tego momentu sterownik czeka 15s na rejestracjg przycisku
pilota w kanale nr1 - punkt 2.1.

Ponowne krotkie nacisnigcie przycisku P na sterowniku potwier-
dzane jest dwoma sygnatami buzera.

Od tego momentu sterownik czeka 15s na rejestracjg przycisku
pilota w kanale nr2 (tylko model NW2 HOB) - punkt 2.1.
Ponowne krotkie nacisnigcie przycisku P na sterowniku po-
twierdzane jest trzema sygnatami buzera i od tego momentu
sterownik czeka 15s na wyrejestrowanie przycisku pilota ze ste-
rownika - punkt 2.2.




Ponowne krotkie naci$nigcie przycisku P na sterowniku powo-
duje, ze sterownik hymnem kibica granym buzerem sterownika
potwierdza przejscie do normalnej pracy i dodatkowo podaje
liczbe zarejestrowanych przyciskow - trzy cyfry - punkt 1.3.
2.1. Rej ja prayciskow pilotalpilotow w L
UWAGA: Pierwszy zarejestrowany po resecie przycisk pilota wy-
biera system kodowania sterownika (zmienno- lub statokodowy).
W ciagu 15s nacisna¢ przycisk pilota majgcego sterowac wybra-
nym kanatem. Przycisk pilota nalezy trzyma¢ wcisnigty do po-
dwajnego sygnatu buzera, sygnat ten potwierdza rejestracig pilo-
ta. Przez kolejne 15s sterownik czeka na kolejny przycisk pilota,
potem sterownik hymnem kibica granym buzerem sterownika
potwierdza przejscie sterownika do normalnej pracy i dodatkowo
podaje liczbe zarejestrowanych przyciskow - trzy cyfry - punkt
1.3. oraz system kodowania sterownika - jeden krotki sygnat ko-
dowanie zmienne, dwa krotkie sygnaty buzera kodowanie state.
Naci$nigcie przycisku pilota pracujgcego w innym systemie ko-
dowania niz system kodowania sterownika nie wywotuje reakcji
sterownika.

2.2, Aby usuna¢ dostepny przycisk pilota z pamigci sterow-
nika, nalezy nacisna¢ przycisk pilota, ktory ma zosta¢ usuniety.
Kasowanie potwierdzane jest pr. z ygnatem buzera.
Przez kolejne 15s sterownik czeka na kolejny przycisk pilota,
ktory ma zosta¢ usunigty, potem sterownik hymnem kibica gra-
nym buzerem sterownika potwierdza przejécie sterownika do
normalnej pracy i dodatkowo podaje liczbg zarejestrowanych
przyciskow - trzy cyfry - punkt 1.3, oraz system kodowania ste-
rownika - jeden krotki sygnat kodowanie zmienne, dwa krotkie
sygnaty buzera kodowanie stafe.

Uwaga1: dla sterownika pracujacego z kodowaniem zmiennym:
Jezeli usunigty zostat przycisk pilota, ktory posiada zarejestrowa-
ny w sterowniku klon, to taki przycisk zostanie ponownie zareje-
strowany w sterowniku przy kolejnym uzyciu.

Najprostszym sposobem uniemozliwiajacym wspotprace
przycisku pilota bed: klonem zarej jo juz
przycisku, jest wylosowanie nowego kodu przycisku - opcja
mozliwa niezaleznie dla kazdego przycisku pilota dla pilotow
PROXIMA HOB oraz nieco mniej wygodnie, dla catego pilota
BiSecur.

Uwaga2: Usuwanie zarejestrowanych przyciskow pilota usuwa
przyciski z obu kanatow sterownika NW2 HOB.

3. Konfigurowanie sterownika

Konfigurowanie sterownika odbywa sig przy pomocy przycisku P

na sterowniku i sygnatow buzera.

W stanie normalnej pracy, nacisngc i przytrzymaé przycisk P

sterownika -

- po 4s ustyszymy jeden krotki sygnat buzera,

- po 8s ustyszymy dwa krotkie sygnaty buzera,

(tylko model NW2 HOB),

- po 12s ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera,

Zwolnienie przycisku P na sterowniku:

- po jednym krotkim sygnale buzera - ustawienia trybu pracy
kanatu nr 1 - punkt 3.1.,

- po dwoch krotkich sygnatach buzera - tylko model NW2 HOB
ustawienia trybu pracy kanatu nr 2 - punkt 3.1.,

- po trzech krétkich sygnatach buzera - przywrécenie usta-
wien fabrycznych i kasowanie pamigci pilotow - punkt 3.2.

3.1. Tryb pracy kanatu nr1 i nr2 (nr2 tylko model NW2 HOB)

Kanat nri. W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzyma¢

przycisk P na sterowniku, a gdy ustyszymy pojedynczy sygnat

buzera, zwolni¢ przycisk - dalej punkt 3.1.1.

Kanat nr2. (tylko model NW2 HOB). W stanie normalnej pracy

nacisnag i przytrzymac przycisk P na sterowniku, a gdy ustyszy-

my pojedynczy krétki sygnat buzera, a nastgpnie podwaojny sy-

gnat buzera, zwolni¢ przycisk - dalej punkt 3.1.1.

3.1.1. Nastgpnie buzer generuje dziewig¢ grup sygnatow skfa-

dajacych sig od pojedynczego sygnatu do grupy dziewieciu sy-

gnatow:

Naci$nigcie i zwolnienie przycisku na sterowniku po:

- jednym sygnale - kanat dziata bistabilnie,

- dwoch sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 1s,

- trzech sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 2s,

- czterech sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 5s,

- pieciu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 30s,

- szesciu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 1min,

- siedmiu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 2min,

- 0$miu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 5min,

- dziewieciu sygnatach ustala czas kanafu monostabilnego na 30min,

Nastgpnie hymn kibica granym buzerem sterownika potwierdza

przejécie sterownika do normalnej pracy

3.2. Reset sterownika

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, a nastepnie, gdy

ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera, zwolni¢ przycisk.

Nastepnie nacisna¢ przycisk po pierwszym sygnale buzera.

Pamigc przyciskow pilotow zostata skasowana i zostaty przy-

wrocone ustawienia fabryczne (kanat / kanaty sterownika pracujg

jako monostabilne 1s). Hymn kibica grany buzerem sterownika

sygnalizuje przejécie sterownika do normalnej pracy.

Rejestrowanie przyciskow pilotow, kasowanie przyciskow pilota - odbiornik jednokanatowy NW1 HOB

Przycisk P naciSnigty  Buzer Funkcja

raz krétko jeden sygnat Rejestrowanie n: igtych przyciskow pilota w kanale nr1 -15s
\ drugi raz krétko \ potrojny sygnat \ Kasowanie nacisnigtego przycisku pilota -15s

Konfiguracja - odbiornik jednokanatowy NW1 HOB

Przycisk P zwolniony po: Funkcja Opis

Jeden krotki sygnat Tryb kanatu nr1 | naciénigcie i zwolnienie przycisku sterownika po:

buzera, - jednym sygnale - kanat dziata bistabilnie,

potem 9 grup sygnatow - dwoch sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 1s,
buzera, - trzech sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 2s,

- czterech sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 5s,

- pigciu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 30s,

- szesciu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 1min,

- siedmiu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 2min,

- 0$miu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 5min,

- dziewieciu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 30min,

Trzy krétkie sygnaty bu- Reset
zera, potem jeden sygnat
buzera,

nacisnigcie i zwolnienie przycisku po pierwszym sygnale buzera - kasowanie pamigci
pilotow i kanat pracuje w trybie monostabilnym 1s,

Rejestrowanie przyciskow pilotow, kasowanie przyciskow pilota - odbiornik dwukanatowy NW2 HOB

Przycisk P nacisnigty Buzer Funkcja

raz krotko jeden sygnat Rejestrowanie nacisnietych przyciskow pilota w kanale nr1 -15s

drugi raz krétko podwojny Rejestrowanie nacisnigtych przyciskow pilota w kanale nr2 -15s
sygnat

trzeci raz krotko potrojny sygnat | Kasowanie nacisnigtego przycisku pilota -15s

Konfiguracja - odbiornik dwukanatowy NW2 HOB

Przycisk P zwolniony po: Funkcja Opis
Jeden krotki sygnat Tryb kanatu nr1 | naci$nigcie i zwolnienie przycisku sterownika po:
buzera, - jednym sygnale - kanat dziata bistabilnie,
potem 9 grup sygnatow - dwoch sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 1s,
buzera, - trzech sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 2s,
- czterech sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 5s,
- pieciu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 30s,
- szedciu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 1min,
- siedmiu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 2min,
- 0$miu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 5min,
- dziewigciu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 30min,
Dwa krotkie sygnaty Tryb kanatu nr2 | naci$nigcie i zwolnienie przycisku sterownika po:
buzera, - jednym sygnale - kanat dziata bistabilnie,
potem 9 grup sygnatow - dwoch sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 1s,
buzera, - trzech sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 2s,

- czterech sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 5s,

- piciu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 30s,

- szesciu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 1min,

- siedmiu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 2min,

- 0$miu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 5min,

- dziewieciu sygnatach ustala czas kanatu monostabilnego na 30min,

nacisnigcie i zwolnienie przycisku po pierwszym sygnale buzera - kasowanie pamigci
pilotow i kanat pracuje w trybie monostabilnym 1s,

Trzy krotkie sygnaty bu- Reset
zera, potem jeden sygnat
buzera,




